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Sicherheitshinweise

Lesen Sie sich diese Anleitung vor der Installation und
Inbetriebnahme sorgfiltig durch!

Fehler beim Anschluss konnen zur Beschidigung des Ger:iites
fithren! Fiir Schiden die durch falschen Anschluss und/oder
unsachgemifie Handhabung entstehen, wird nicht gehaftet!

Vor allen Arbeiten an der Regelung sind folgende
Sicherheitshinweise zu priifen bzw. zu beachten:
- Regelung spannungslos schalten und gegen Wieder-
einschalten sichern.
- Spannungsfreiheit mit einem zweipoligen Spannungspriifer
kontrollieren.
- Es ist grundsétzlich verboten Arbeiten an Teilen
durchzufiihren die unter Spannung stehen.
- Der Anschluss und Service darf nur durch autorisiertes
Fachpersonal erfolgen!
- Elektroanschluss nur gemaf3 den beigefiigten Schaltbildern
- Anschluss des Gerites nur an fest verlegte Leitungen
- Wibhrend des Betriebes muss das Gerét geschlossen oder im
Schaltschrank eingebaut sein

Festgestellte Miingel an elektrischen Anlagen, Betriebsmittel
und Baugruppen miissen unverziiglich behoben werden.

Besteht eine akute Gefahr, so darf das Gerit bzw. die Anlage in
dem mangelhaften Zustand nicht betrieben werden.



Bestimmungsgeméifle Verwendung

Das Gerat wurde zur Drehzahlsteuerung von spannungsregelbaren
1-Phasen Motoren konzipiert.

Es diirfen mehrere Motoren parallel geschaltet werden (der max.
Gesamtstrom darf nicht tiberschritten werden!).

Das Gerit darf nur fiir Anwendungen verwendet werden, wie sie in
dieser Anleitung beschrieben sind. Bedingungen und
Einschriankungen miissen eingehalten werden.

Fiir eine unsachgemifie Verwendung wird keine Haftung
iibernommen.

Das Gerit ist gebaut nach dem Stand der Technik und den
sicherheitstechnischen Regeln. Dennoch kénnen bei Verwendung
Gefahren fiir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter sowie
Beeintrachtigungen der Anlage und anderer Sachwerte entstehen.

Anderungen der Konstruktion und technischen Daten behalten wir
uns im Interesse der Weiterentwicklung vor. Aus den Angaben und
Abbildungen sowie Zeichnungen und Beschreibungen konnen
keine Anspriiche hergeleitet werden. Der Irrtum ist vorbehalten!

Vorschriften

- Unfallverhiitungsvorschriften VGB, BGVA3, TRBS
- DIN VDE 0100, DIN VDE 0105

- EN 60730 (Teill)

- Vorschriften (TAB’s) der o6rtlichen VNB

sowie die allgemein anerkannten Regeln der Technik



Montage

Bei der Auswahl des Montage Ortes ist die Schutzart der
Steuerung zu beriicksichtigen!

Das Gerit darf nur auf einer ebenen, tragfédhigen Flache
montiert werden.

Eine Montage auf vibrierenden Untergrund ist nicht
zuldssig

Benutzen Sie geeignete Befestigungsmittel

Achten Sie auf eine ordnungsgemifie Wirmeabfuhr
seitlich des Gerétes muss ein Abstand von 15cm zur
nichsten Wand und oberhalb des Gerétes ein Abstand von
mindestens 20cm zur Decke eingehalten werden
Schiitzen Sie das Gerit vor direkter Sonneneinstrahlung
Eine Auflenmontage bis -15°C ist moglich, wenn das Gerit
nicht stromlos geschaltet wird. Anbringung méglichst
witterungsgeschiitzt.

Um bei Einsétzen in der Landwirtschaft Schiaden durch
Ammoniakddmpfe zu vermeiden, sollte das Gerét, wenn
moglich nicht direkt im Stall, sondern in einem Vorraum
montiert werden.

Bei Umgebungstemperatur iiber 40°C muss die max.
Belastung heruntergesetzt werden. Siehe Diagramm auf
Seite 11

Leitungsverlegung

Ein Abstand von mindestens 20 cm zwischen Kleinspan-
nungs- und Starkstromleitungen ist zu gewéhrleisten.

Die Motorleitung muss abgeschirmt sein, wenn diese ldnger
als 2,5m ist. Der Schirm muss einseitig und grof3flichig mit
dem Potential Erde (PE) verbunden werden.

Das Gerit ist mit einer Kabelverschraubung bestiickt, mit
der dieses einfach umgesetzt werden kann.




Eine Abschirmung der weiteren Anschlussleitungen ist im
Normalfall nicht notwendig. In Sonderféllen, z.B. bei einer
Kabelverlegung in elektromagnetisch stark belasteten oder
sensiblen Bereichen, kann es jedoch sinnvoll sein,
abgeschirmte Leitungen zu verwenden.

Leitungslange

Die angeschlossen Leitungen (Motorleitung, Steuer- und Signal-
leitungen) diirfen nicht ldnger als 100 Meter sein.

Absicherung

Netzsicherung im Klemmen-
anschlussraum

Typ TRS, 5SAT

Elektroanschluss

Der Anschluss und Service darf nur durch autorisiertes
Fachpersonal erfolgen!

Elektroanschluss nur gemal3 den beigefiigten Schaltbildern
Anschluss des Gerites nur an fest verlegte Leitungen.
Elektroanschluss nur gemall den derzeit giiltigen VDE- und
EN-Richtlinien sowie den technischen Anschlussbe-
dingungen der regionalen Energieversorgungsunternehmen

Achtung! Fehler beim Anschluss konnen zur Beschidigung

des Gerites fiihren. Fiir Schdden an Personen und
Material, die durch falschen Anschluss und/oder
unsachgemdfe Handhabung entstehen, haftet der
Hersteller nicht!

Achtung! Auch bei Motorstillstand fithren die Motorleitungen

(U1 und U2) Netzpotential!




Parallelbetrieb mehrerer Motoren

Es konnen mehrere Motoren parallel geschaltet werden, wenn

folgendes beachtet wird:

Die Strombelastbarkeit der Steuerung darf nicht

max. 4,5A)

iiberschritten werden (Gesamtstrom

Motorwicklungen parallel verdrahten

Thermokontakte aller Motoren in Reihe verdrahten

Anschlussplan
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Drehzahlsignal / DIP-Schalter Einstellung

Drehzahlsignal Drehzahlsignal
Poti 100KQ 0V bis 10VDC

Drehzahlsignal
0V bis 5VDC

L

.

DIP-Schalter 1 auf ON DIP-Schalter 1 auf OFF
DIP-Schalter 2 auf OFF | DIP-Schalter 2 auf OFF

DIP-Schalter 1 auf OFF
DIP-Schalter 2 auf ON

Min — und Max Drehzahl Einstellung

1.) Die gewlinschte min. Drehzahl mit dem Poti oder einer

Spannung zwischen 0-10V vorgeben

2.) DIP-Schalter 3 auf ON, min. Drehzahl ist eingestellt

3.) Die gewlinschte max. Drehzahl vorgeben
4.) DIP-Schalter 4 auf ON, max. Drehzahl ist eingestellt

Die Einstellungen bleiben auch nach einem Spannungsausfall

erhalten.

Min - und Max Drehzahl ausschalten

Den jeweiligen bzw. beide DIP-Schalter ausschalten.




Thermokontakt

Wird ein Motor ohne Thermokontakt (TK) verwendet, dann muss
stattdessen eine Drahtbriicke zwischen den Klemmen TK-TK
eingesetzt werden.

Hat der TK ausgeldst, so leuchtet die Anzeige im Deckel ROT und
der Stormeldeausgang (fault) wurde gesetzt.

Quittiert wird der TK-Fehler indem das Freigabesignal Aus- und
wieder Eingeschaltet wird oder durch das kurzzeitige Wegschalten
Netzspannung.

Inbetriebnahme

Vor der ersten Inbetriebnahme muss die Anlage tiberpriift werden,
dabei muss an Anlagenteilen gearbeitet werden, die unter
Spannung stehen. Diese Priifungen diirfen nur von Fachkréften
unter Einhaltung der Sicherheitsvorkehrungen durchgefiihrt
werden.

Folgende Priifungen sind vorzunehmen:
- sind alle Anlagenteile entsprechend dem Schaltplan richtig
angeschlossen?
- Ist der Schutzleiter (PE) an allen Anlagenteilen richtig
angeschlossen?
- Sind die Thermokontakte der Liiftermotoren richtig
angeschlossen (alle Thermokontakte in Reihe)?

Erst jetzt darf die Regelung in Betrieb genommen werden!
- Spannung auf die Netzzuleitung aufschalten

- Uberpriifen Sie ob zwischen den Klemmen L und N die
Netzspannung von 230V (£10%) anliegt

- Freigabe Eingang (enable) setzen/beschalten, mit
potentialfreien Kontakt oder 14-30VDC

- Drehzahlsignal auf den Analog Eingang (0-100%) geben,
mittels Potentiometer (100K<Q lin) oder 0-10VDC,
DIP-Schalter entsprechend einstellen. Siehe Seite 8



- Priifen Sie die Funktion der Thermokontakte der
angeschlossenen Motoren indem Sie eine Ader des
Thermokontaktes am Motor abklemmen.

Nach dem Abklemmen miissen alle Motoren abschalten.
Die Meldeleuchte leuchtet rot

In diesem abgeklemmten Zustand darf eine Quittierung
/Entriegelung (Freigabe Aus- und Einschalten) nicht
moglich sein.

Schlielen Sie die Ader vom Thermokontakt wieder an.
Die Motoren miissen nach dem Quittieren/Entriegeln wieder
anlaufen.

- Priifen Sie die Drehrichtung der Ventilatoren.

Ein- und Ausschalten iiber das Drehzahlsignal

Spannung am Al (0-100%) > 0,5V => Motor l4uft mit der einge-
stellten Mindestdrehzahl

Spannung am Al (0-100%) < 0,3V => Motor ist ausgeschaltet

Wichtige Hinweise

1.) Das Geriit ist nicht kurzschlussfest!
Bei einem Kurzschluss auf der Motorleitung wird das Gerét
zerstort!

2.) Auch bei Motorstillstand fiithren die Motorleitungen
(U1 und U2) Netzpotential!
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Umgebungstemperatur iiber 40°C

Max. Dauerstrom [A]

Die maximal zuldssige Umgebungs- A

temperatur des Gerites betrigt 40°C,
bis zu dieser Temperatur ist eine
Belastung mit einem Dauerstrom
von 4,5A moglich. Da die Abfuhr 3,5A
der im Gerét entstehenden Wérme 1
(Verlustleistung) von der Umge- S T
bungstemperatur abhingig ist, muss : :
bei Umgebungstemperaturen von : |
tiber 40°C die max. Belastung | :

unbedingt begrenzt werden! 40 45 50 55
Umgebungstemperatur [°C]

4,5A

Y

Uberhitzungsschutz

Das Gerit ist mit einem Temperatursensor ausgestattet, bei einer
Geriteinnentemperatur von ca. 75°C wird die Drehzahl auf 100%
hochgefahren (Anzeige blink rot-griin), die Schaltverluste der
Transistoren werden dadurch stark reduziert.

Kiihlt das Gerat wieder ab, so stellt sich die urspriingliche Dreh-
zahl wieder ein.

Sollte die Temperatur jedoch bis auf ca. 80°C ansteigen, schaltet
sich das Gerit komplett ab (Anzeige blinkt rot), siche Blinkcode
Seite 13) und kann nur durch das Aus- und Einschalten der
Netzspannung wieder in Betrieb genommen werden.

Vorher die Ursache fiir die Ubertemperatur beseitigen.
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Freigabesignal

Mit dem digitalen Eingang ,.enable* wird der Motor Ausgang Ein-
und Ausgeschaltet. Dies kann mit einem potential freiem Kontakt
oder mit einer geschalteten Spannung zwischen 14V und 30VDC
erfolgen.

Soll die Steuerung nur iiber das Drehzahlsignal erfolgen, muss
zwischen DI und GND eine Drahtbriicke eingelegt werden.

A

Freigabe

Keine \
Freigabe T
o0v 04V 06V

»

30V max.
Spannung am DE

Stormeldeausgang (fault)

Max. Kontaktbelastung: 60V 1A
Bei Betrieb (sobald die Netzspannung anliegt) zieht das Relais an,
die Klemmen COM und NO sind dann gebriickt.

Bei Storung fillt das Relais ab, die Klemmen COM und NC sind
dann gebriickt.

Bei Abschaltung iiber die Freigabe (enable) fallt das Relais nicht
ab.

Stormeldung bei:

Geritelibertemperatur,

Motoriibertemperatur (Thermokontakte angeschlossen),
defekte reglerinterne Spannungsversorgung,

keine Netzspannung

12



Ventilausgang
Spannung: 230VAC, Strom: max. 0,5A

Der Ausgang ist gesetzt sobald/solang der Motor/Ventilator
angesteuert wird.

Die Absicherung des Ventil-
ausgangs befindet sich unter
dem Alu-Abdeckblech.

Zum Auswechseln der
Sicherung muss das Alu-
Abdeckblech demontiert
werden

Sicherung:
Typ TRS, 0,5AT

Betriebsmeldekontakt
Max. Kontaktbelastung: 60V 1A

Der Ausgang ist gesetzt sobald/solang der Motor/Ventilator
angesteuert wird.

13



Blinkcode

] AUS (es liegt keine Spannung an)

I Grun-Dauerleuchten,
Betriebsbereit

I Grun-Blinken,
Betrieb

T Grun-Rot-Blinken,
Uberhitzungsschutz aktiv,
Ausgangsleistung wird voriiber-
gehend auf 100% hochgefahren

[ | | | I | Rot-Blitzen,

Interner Uberhitzungsschutz hat
das Gerat abgeschaltet.

Reset nur durch Abschalten der
Netzspannung méglich.

e Rot-Dauerleuchten,
Fehler Thermokontakt

Haufig gestellte Fragen

1.) F: Die LED blinkt griin und der Motor dreht sich, aber
die Drehzahl ldsst sich nicht richtig regeln.
A: -Die Polaritdt des Drehzahlsignals {iberpriifen
-Min und Max Drehzahlbegrenzung neu einstellen
siche Seite 11
-DIP-Schalter Position tiberpriifen, siche Seite 11

2.) F: Der Motor ldsst sich nicht iiber das Freigabesignal
ausschalten
A: Die Polaritit am digital Eingang Freigabe iiber-
priifen (nur wenn dies mit einer geschalteten
Spannung erfolgt) siehe Seite 10

14



3.) F: Die Netzspannung liegt an aber die LED leuchtet
bzw. blinkt nicht.
A: interne Schmelzsicherung hat ausgeldst, gegen
gleichwertige austauschen.
Sollte die Sicherung nicht ausgeldst haben ist das
Gerit defekt, bitte kontaktieren Sie Thren Handler

Maflzeichnung

245,00

{

86,00
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Technische Daten

Nennspannung 230V AC £10% 50Hz
Motorstrom max. 4,5A bei 230V / 50Hz
Motorleistung max. 1,03kW

Bauseitige Vorsicherung max. 16A

Schaltstrom Stormeldekontakt

max. 1A bei max. 60VDC

Eingangswiderstand Ri > 50KQ

Analogeingang

Eingangswiderstand Ri > 20KQ

Digitaleingang

Zuléssige -15°C bis + 40°C, >40°C mit
Umgebungstemperaturen Leistungsreduzierung
Zulassige rel. Feuchte 85% nicht kondensierend
Schutzart IP65

Abmessungen Bx Hx T ca. 172 x 273 x 86mm
Gewicht 3,3kg

Storaussendung gemaf
keine Leitung geschirmt

Storfestigkeit geméal

Oberschwingungsstrome gemél

WAL POL

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2
EN 61000-3-2

Filtertechnik | Entsorgungstechnik
Liftungstechnik | GroRkiichentechnik

BenzstralRe 13
45891 Gelsenkirchen
www.walpol.eu
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